
    自动仓库的PLC控制实列
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一．方案

编制PLC控制一部运输车对6个仓库输送货物的程序,控制要求如下:

1.工作开始后,车停在某个仓库,若没有用车呼叫时,各仓库的指示灯亮,表示各仓库可以呼车。

2.若某仓库呼车(按本仓位的呼车按钮)时,则其各仓位的指示灯均灭,表示此后再呼车无效。

3.在停车位呼车则车不动;当呼车位号大于停车位号时,小车自动向高位行驶;当呼车位号小于停车位号时,小车自动向低位行驶。当小车到达呼车位时自动停车。

4.小车到达呼车位时停留30秒供该位使用,不应立即被其它工位呼走。
二．确定I/O口，选择PLC类型

I口：I0.0 工作指示灯
I0.1 一仓库呼叫按钮
I0.2二仓库呼叫按钮
I0.3三仓库呼叫按钮
I0.4四仓库呼叫按钮
I0.5五仓库呼叫按钮
I0.6六仓库呼叫按钮
I1.0一仓库停车位指示位子开关
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I1.1一仓库停车位指示位子开关
I1.2一仓库停车位指示位子开关
I1.3一仓库停车位指示位子开关
I1.4一仓库停车位指示位子开关
I1.5一仓库停车位指示位子开关
O口：
Q0.0  工作指示灯     
 Q0.1  一仓库呼叫指示灯
      Q0.2  二仓库呼叫指示灯
Q0.3  三仓库呼叫指示灯

      Q0.4  四仓库呼叫指示灯
      Q0.5  五仓库呼叫指示灯
      Q0.6  六仓库呼叫指示灯
Q0.7  电机正转
      Q1.0  电机反转
本次设计采用西门子PLC，CPU224来控制。
三．I/O口分配表：
输入口分配:
	I0.0
	工作指示灯

	I0.1
	一仓库呼叫按钮

	I0.2
	二仓库呼叫按钮

	I0.3
	三仓库呼叫按钮

	I0.4
	四仓库呼叫按钮

	I0.5
	五仓库呼叫按钮

	I0.6
	六仓库呼叫按钮

	I1.0
	一仓库停车位指示位子开关

	I1.1
	二仓库停车位指示位子开关

	I1.2
	三仓库停车位指示位子开关

	I1.3
	四仓库停车位指示位子开关

	I1.4
	五仓库停车位指示位子开关

	I1.5
	六仓库停车位指示位子开关


输出口分配：

	Q0.0
	工作指示灯

	Q0.1
	一仓库呼叫指示灯

	Q0.2
	二仓库呼叫指示灯

	Q0.3
	三仓库呼叫指示灯

	Q0.4
	四仓库呼叫指示灯

	Q0.5
	五仓库呼叫指示灯

	Q0.6
	六仓库呼叫指示灯

	Q0.7
	电机正转

	Q1.0
	电机反转


四．外部接线图
1．电机接线图：
           U v w
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2.PLC外部接线图：


五．编程
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